
“2019 年世界机器人大赛—共融机器人挑战赛”获奖名单 

由国家自然科学基金委员会（以下简称基金委）指导，基金委工程与材料科学部、信息学

部、中国电子学会及中国机械工程学会主办，武汉库柏特科技有限公司协办，深拓科技（深圳）

有限公司支持的“2019 世界机器人大赛—共融机器人挑战赛”第二阶段赛事于 2019 年 8 月 20-

25 日在北京 2019 世界机器人大会现场同期举行。 

本次赛事为期 5 天，赛事专家组组长为丁汉院士。经过了 5 天紧张激烈的角逐后，本次

赛事最终成绩如下： 

 

组别 奖项名称 获奖单位 赛队名称 

康复机器

人组 

动力上肢 

最佳赛队 
上海交通大学 

生机电一体化仿人假

肢手队 

动力下肢 

最佳赛队 
北京大学 sharPKUngfu 一队 

动力外骨骼 

最佳赛队 
空缺  

单项技术奖 

机械结构 

最佳赛队 

哈尔滨工业大学 
HIT-Dexterous 

Prosthesis Team 

单项技术奖 

人机接口 

最佳赛队 

东南大学 SEU HAND 队 

单项技术奖 

驱动系统 

最佳赛队 

空缺  

双臂协作

机器人组 

一等奖 华中科技大学 
华中科技大学

iRobotCNC 队 

二等奖 
西安交通大学 RoboAIR 队 

华中科技大学 HAILRobot 队 

三等奖 

哈尔滨工业大学 HIT-DLR 队 

中国科学院自动化研究

所 
casia-robotics-team 队 

华中科技大学 
华中科技大学 AIA 一

队 

 


