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分布式驱控一体
控制系统

智能AGV
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传感表面无冷凝水激光3D SLAM 
成像导航

IP67防护等级 2小时内充电完成
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行业机会

深圳粤十机器人有限公司

 无人叉车发展背景

预计未来3-5年会是无人叉车市场化的关键阶段，市场竞争将愈发
激烈，市场格局在未来3年或将迎来第一轮洗牌。

无人叉车
热度不断提升

无人叉车
潜在替代空间大

无人叉车
发展早期阶段

➢ 市场规模快速增长：截至
2022年6月，国内已有超
过100家企业。

➢ 无人叉车应用场景的多样
化为其广阔的市场空间奠
定了基础：汽车、3C、新
能源等大行业，都将对无
人叉车产生巨大的需求量。

➢ 潜在替代空间巨大：目前
中国市场上无人叉车的渗
透率不到1%。

➢ 当前仍处于打磨和迭代阶
段：当前各家的产品技术
虽略有差异，但都远没达
到成熟的阶段。

➢ 无人叉车当前尚处于发展
早期阶段：市场集中度不
高，下游应用分散，厂商
之间尚未真正拉开差距。

➢ 众多的技术创新和产品创
新正在涌现：如叉车的高
位叉取与精准对位技术，
叉车集群调度技术等。
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机械化
水利

规模制造
流水线
电力

工业化机器人
移动机器人

信息化和自动化

万物智联
智能化

随着人工智能、物联网、云计算等技术不断发展和成熟,智能制造的发展已是大势所趋。智能物流是智能制造的一个环节，

而无人叉车作为智能物流的关键产品，且目前己有可落地的产品和应用，尽管当前无人叉车行业仍处于起步阶段，但整体

发展趋势良好：且随整体智能制造的不断深入，无人叉车市场也将从中受益。

 智能制造大势所趋

深圳粤十机器人有限公司
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 无人叉车比传统叉车更安全

VS
人工叉车等大型的托盘运输车和托盘搬运车辆，
在装卸和搬运过程中，是具有潜在危险的；数据
显示，在仓库和工厂发生的工伤中，传统叉车事
故约占10%。

人工叉车在其使用寿命中，有90%的可能性会卷
入导致工人重伤或死亡的事故中；有很多因素会
导致人工叉车在操作使用过程中更容易发生危险,
如缺乏经验的司机、不安全的装载材料、超过负
载能力、不稳定的路面和人为错误等。

无人叉车具备自主导航能力，遵循指定的路线运行，
且无人叉车通常配备3个避障雷达，能够有效的对
流动人员进行避让；此外，每台无人叉车都配备了
精良的音频和视觉警告，以向穿过其路径的人类工
人宣布其到达，大大提高了其作业的安全性。

无人叉车在部署时，厂商就会对作业环境、搬运材
料和载具等作充分考量，既剔除了叉车司机带来的
不确定因素，同时又对环境、材料、载具等方面做
提前的规划和调整，很大程度上保证了无人叉车的
安全性。

1

2
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传统叉车 无人叉车

深圳粤十机器人有限公司
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资料来源：高工机器人产业研究所

2016年至2021年中国市场无人叉车销量由350台提高至7375台，年均复合增速近66%。预计2022年无人叉

车市场延续增长态势，但一定程度上受到宏观经济下行压力的影响，预计下降至45%左右，销量突破10000台。

资料来源：高工机器人产业研究所
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深圳粤十机器人有限公司
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 发展背景

 规划引导

➢ 提高冷链行业智能化发展水平。

➢ 推动冷链基础设施智慧化升级。

➢ 鼓励企业加快传统冷库等设施智慧化改造升级。

➢ 加强冷链智能技术装备应用。

➢ 推动大数据、物联网、5G、区块链、人工智能等技术在

冷链物流领域广泛应用。

◼ 《“十四五”冷链物流发展规划》

 三大发展矛盾

◼ 矛盾1——人工作业与低温环境之间的矛盾

◼ 矛盾2——高标准管理与人员不足之间的矛盾

◼ 矛盾3——供应链风控要求与远程监控之间的矛盾

深圳粤十机器人有限公司
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 应用场景

 规划引导

 三大发展矛盾

无人叉车替
换有人叉车

人工叉车在冷热环境在穿
梭， 对叉车工具有非常大的
健康影响。

1. 冷链库：零下20度的工作环境。
2. 月台：常温下的工作环境。

痛点：

2

1

深圳粤十机器人有限公司
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 痛点和难点

冷热交替，防护困难
1

地面结冰，湿滑难行
2

库里温度低，人员维护困难

3

冷凝水
电器防护困难

地面结冰
车辆打滑

零下20多度
人员健康影响较大
深圳粤十机器人有限公司
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 痛点和难点

分类 序号 名称 单位 技术参数

特性

1.1 额定承载能力 Q(kg) 1400

1.2 货物承载曲线

1.3 载荷中心距 C(mm) 600

重量 2 自重 (±5mm) kg 1250

尺寸

3.1 门架回缩时高度 (±5mm) h1(mm) 1990

3.2 自由提升高度 (±5mm) h2(mm) 150

3.3 提升高度 (±5mm) h3(mm) 2924

3.4 作业时最大高度 (±5mm) h4(mm) 3444

3.5
舵柄行驶时离地高度最大、最小

(±5mm)
h14(mm) 850/1220

3.6 在低位时货叉高度 (±5mm) h13(mm) 86

3.7 总体长度（含货叉）(±5mm) I1(mm) 2025

3.8 车体至货叉面的长度 (±5mm) I2(mm) 875

3.9 车体宽度 (±5mm) b1/b2 800

3.10 货叉尺寸 s/e/l(mm) 55/182/1150

分类 序号 名称 单位 技术参数

尺寸

3.11 货叉架宽度(±5mm) b3(mm) 780

3.12 货架外间距，最大/最小 (±5mm) b5(mm) 560

3.13 装载臂内侧间距 (±5mm) b4(mm) 196/1150

3.14 轴距中点离地面间隙 (±2mm) m2(mm) 30

3.15 直角堆垛通道宽度，托盘1000*1200（跨货叉）
(±20mm)

Ast(mm) 2492/2605

3.16 直角堆垛通道宽度，托盘800*1200（沿货叉）
(±20mm)

Ast(mm) 2425/2537

3.17 转弯半径 (±20mm) Wa(mm) 1602/1715

性能

4.1 行驶速度，满载/空载（±5mm) km/h 6/6

4.2 提升速度,满载/空载（±10mm) m/s 0.16/0.30

4.3 下降速度,满载/空载（±0.07m/s) C(mm) 0.35/0.4

4.4 最大爬坡能力,满载/空载,5分钟 kg 1250

驱动

5.1 驱动电机功率（60分钟） h1(mm) 1.5

5.2 提升电机功率，15％功率 kw 3.2

5.3 蓄电池电压/额定容量（5小时放电量） V/Ah 24/270

冷链无人叉车性能 （技术参数）

深圳粤十机器人有限公司
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 叉车车载系统
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页
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深圳粤十机器人有限公司
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 适配多种不同现场方案

托盘：巷道需求 W=2050mm

托盘进叉孔需适配无人叉车进叉需求

 尺度需求

深圳粤十机器人有限公司
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 分布式RCS调度系统

⚫ 调度系统能同时支持数百台不同车型车辆同一场

地协同运行，确保系统效率最优化，并快速规划

出最优路线，在最短时间内完成任务。同时可实

现多车辆集群调度，实现全局最优导航路线规划，

确保车辆的最高效率运行。

 地图环境构建

• 实现运行场景内的地图模型建立

• 实时通讯，实现地图模型内多路径的最优规划

 设备监控管理

• 实时自检各部件通讯状况

• 实时监控系统中车辆位姿、避障、运动等状态信息

• 实时监控各车辆电池电量，低电量预警及充电

• 实时监控地图内车辆交通管制状况

• 实时监控系统中各车辆系统对接模块之间的通讯状况

• 报告系统出现的各种故障、产生事件日志等报表
电子看板

 任务调度管理

• 实时AI显示车辆的运行状态

• 智能任务排序，实时显示任务情况

• 智能交管调度，实时优化交通管制任务

• 报告出现的各种故障，事件日志记录

深圳粤十机器人有限公司
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